Motor Cat® C11 s technikou ACERT®
Celkovy vykon (dle SAE J1995)
Cisty vykon (dle 1SO 9249) pii 1800 ot/min

Sifka rotoru

Hloubka zabéru rotoru (maximum)

261 kW /355 k
260 kw/354 k
2438 mm

508 mm

RM300 [KH\#

Stabilizacni fréza

Provozni hmotnost (s konstrukci ROPS a kabinou)
s univerzalnim rotorem
s rotorem pro stabilizaci zeminy
s kombinovanym rotorem

24.450 kg
23 920 kg
24640 kg




Produktivita, snadna idrzba, komfort a dlouha Zivotnost v jednom celku
Nova stabilizacni fréza RM300 nabizi mimoradné vysokou produkci, optimalizovanou vykonnost,
zjednodusenou udrzbu a servis a mimorddny komfort pro obsluhu.

| |
Motor C11 s technikou ACERT® Stanovisté obsluhy Snadna tdrzba
Technika ACERT se uplatnuje v misté Ergonomické feSeni klade diiraz na Plast michaci komory rotoru se odklapi
spalovani, optimalizuje vykonnost komfort obsluhy, vyhled a snadné dopredu, coz umoznuje pristup k rotoru
motoru a sniZuje emise ve vyfukovych ovladani. Odhluénéné stanovisté a feznym nastrojim. Bo¢ni pfistupové
plynech. Motor C11 s technikou obsluhy uloZené na zesilenych kryty na plasti rotoru jsou dosaZitelné
ACERT zabezpecuje Cisté spalovani pryzovych silentblocich omezuje ze zemé€ a umoznuji pohodlny pristup
a vysoky vykon. Ventilator chladice vibrace prenasené k obsluze. Posuvna a snadnou demontaz a vyménu feznych
motoru s elektronicky fizenymi pracovni plo§ina s hydraulickym nastroji. ZavéSené boc¢ni pfistupové
otackami ménicimi se podle potieby posilovacem se da posunovat ze strany kryty motoru se daji doSiroka otevfit a
ma nejnizsi celkové hladiny hluénosti na stranu do jakékoliv polohy. Vypinac umoznuji vynikajici pfistup k motoru a
a schopnost chladit i pfi vysokych na bo¢ni konzole umoznuje obsluze k chladici soustavé. Mista denni udrzby
okolnich teplotach. str. 4 zvolit jakoukoliv polohu vhodnou pro jsou pristupna ze zemé€ a jsou seskupena
lepsi celkovy vyhled z mista obsluhy, na jedné strané motoru. Dalsi zavésené,
coz prispiva ke zvySeni produktivity. dosiroka oteviratelné pristupové kryty
Libovolné nastavitelny sloupek fizeni umoznuji pristup k prevodnému ustroji
I a otoc¢na sedacka se daji nastavit do a ke komponentim pohonu rotoru.
Kabina optimalni polohy pro fizeni. Ovladaci str. 11

prvky stroje jsou seskupeny a vhodné
umistény, coz prispiva k produktivité
a k omezeni vzniku unavy obsluhy. str. 5

Kabina (volitelné vybaveni) zvySuje
vyuzitelnost stroje, zabezpecuje vétsi
celoro¢ni komfort obsluhy a ma snizené
hladiny vnitfni hluénosti. Pfetlakovana
kabina se da posunovat ze strany na
stranu, je vybavena oto¢nou ¢alounénou
sedackou, levymi a pravymi dveimi,
tonovanymi okny, stéraci predniho a
zadniho bezpecénostniho skla, topenim/
odmrazovanim a klimatizaci. Zvuk
pohlcujici podlahova rohoz tlumi pfenos
zvuku a vibraci stroje k obsluze. str. 6

Vykonnost a spolehlivost jakou ocekavate.
Stabilizacni fréza RM300 v sobé spojuje vynikajici
vwkonnost se spolehlivosti, ¢cimz umoZnuje provadet prdace
podle nejndarocnéjsich specifikaci pri maximalni provozni
pohotovosti stroje. Fréza RM300 mada mnoho vyraznych
vlastnosti, umoZnuje vyuziti riizného volitelného vybaveni,
a pouziva se pro prdce pri rekultivaci a stabilizaci
podkladnich vrstev stavebnich ploch do plné hloubky.
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Pohon rotoru

Rotor pohani mechanicka prevodovka
s pfimym nahonem, ktera umoznuje
pouziti tfi rychlosti rotoru pro dosaZeni
maximalni vykonnosti pfi praci v
rtiznych materialech a do rtiznych
hloubek frézovani. Zesilena stfizna
lamela nebo omezovac to¢ivého
momentu (volitelné vybaveni) chrani
komponenty pohonu rotoru pred
nadmérnym namahanim krutem a
razovymi zatizenimi. str. 8
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Pohon zadnich kol

Systém pohonu zadnich kol (volitelné
vybaveni) je vybaveny samostatnym
Cerpadlem, které zabezpecuje vyvazeny
hydraulicky pratok oddélené ke kazdému
z obou hydromotorti pohonu zadnich
kol. Tento systém umoznuje obsluze
docilit vynikajici trakéni silu pri
aplikacich spojenych se stabilizaci vrstev
zeminy vyzadujicich maximalni hloubku
frézovani a majicich také vysoky obsah
vlhkosti. str. 8
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Michaci komora

Michaci komora umoznuje rotoru
nezavisly pohyb tak, Ze se objem
komory ve skutec¢nosti zvétSuje pri
hlubsich fezech, coz umoznuje lepsi
promichani materialu a vynikajici
gradaci (postupnou zménu) smési.
Hmotnost stroje je velmi dobie
rozloZena, coZ zabezpecuje stabilitu
v fezu a udrZeni rovnomérné hloubky
frézovani. str. 9
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Volba rotoru

Pro stroj je mozné zvolit tfi rizné
rotory, takze frézu RM300 lze
konfigurovat podle pozadavki riznych
aplikaci a hloubkovych specifikaci.
Univerzalni rotor je ureny predev§im
pro drceni asfaltovych vrstev. Padni
rotor je ur¢eny predevsim pro stabilizaci
vrstev zeminy v podloZnich vrstvach
staveb. Kombinovany rotor je uréeny
predevsim pro stabilizaci zeminy a
druhotné pro aplikace spojené s
nenaroénym frézovanim pri recyklaci
asfaltu. str. 10




Motor Cat C11 vybaveny technikou ACERT
Technika ACERT je spojenim nékolika inovaci uplatnénych v misté spalovdani a optimalizuje
vwkonnost motoru, ktery splnuje emisni predpisy Evropské Unie Stupen IIIA pro pracovni stroje.

Motor Cat C11 vybaveny technikou ACERT. Motor
C11 ma celkovy jmenovity vykon 261 kW
(355 k) (dle SAE J1995) pfi 1800 ot/min

s to¢ivym momentem 1384 Nm. Kombinace
velkého zdvihového objemu a vysokého
toCivého momentu umoZiuje pracovat s
frézou RM300 i v nejtuzsich materialech.

Mechanicky ovladané, elektronicky Fizené
vstiikovaci jednotky (palivovy systém MEUI).
Palivovy syst¢ém MEUI predstavuje jedinecny
systém, ktery v sob€ spojuje technické
prednosti elektronicky fizeného systému

s jednoduchosti mechanicky ovladanych
vstfikovacich jednotek pro pfimé vstfikovani
paliva. Systém MEUI vynika schopnosti fidit
vstfikovaci tlak v celém rozsahu provoznich
otacek motoru. Uvedené vlastnosti motoru
C11 umoznuji beze zbytku ridit Casovani
vstiikovani, dobu vstfikovani a pribéh
vstfikovaciho tlaku.

Vicebodové vstrikovani paliva. Vicebodové
vstfikovani paliva probiha s nejvyssi moznou
presnosti. Pfesny pribéh cyklu spalovani
sniZuje teploty ve spalovacim prostoru,
takZe vznikd méné emisi a optimalizuje se
spalovani paliva; docili se tim vy$si pracovni
vykon pfi danych nakladech na palivo.

Blok valcii motoru C11. Blok valct
motoru odlity v jednom celku ze Sedé
litiny ma Cetna vyztuzna Zebra zvysujici
tuhost, masivni prepazky pro umisténi
hlavnich lozisek klikového hridele,

a celkoveé vysokou tuhost a pevnost.
Nova konstrukce dovoluje pouZiti
vys$$iho kompresniho poméru motoru
a tim zvySeni vykonu. PouZiti pfimych
spoju té€snénych O-krouzkem v drazce
omezuje ztraty motorového oleje a
dalSich provoznich néplni.

Vysoké tlaky ve valcich motoru. Vysoké
tlaky ve valcich motoru spolu s presné
fizenymi tolerancemi vedou k
mimoradné efektivnimu spalovani
paliva, k omezeni profuku kolem pistl
a ke sniZeni emisi.

Jeden vackovy hiidel OHV. Jeden vackovy
hfidel v hlavé valci je pohanény
ozubenym soukolim na setrvaénikové
stran€ motoru. Umisténi ozubeného
soukoli na setrva¢nikové strané vyrazné
omezuje hluénost a vibrace. Aby se
omezilo opotfebeni, je na predku
vackového hfidele namontovan tlumic
kmit. Uvedené vlastnosti pfispivaji k
dlouhé¢ Zivotnosti a odolnosti tohoto
motoru.

Servis, idrzba a opravy. Servis, udrzbu a
opravy usnadnuji zakladni monitorovaci
funkce a zdznamy informaci
indikatorti v paméti. Elektronickou
diagnostiku nejvyssi technické urovné
umoZziuje pouZziti softwéru ‘Cat
Electronic Technician (Cat ET)’.

Prepliiovani se vzduchem chlazenym
mezichladi¢em piniciho vzduchu (ATAAC).
Systém preplnovani motoru se
vzduchem chlazenym mezichladi¢em
plniciho vzduchu zabezpecuje vysoky
vykon, vynikajici ¢asovou odezvu
motoru, a udrZuje nizké vyfukové
teploty béhem dlouhych hodin
nepretrzitého chodu motoru.

Vzduchem chlazeny mezichladi¢ plniciho
vzduchu. Vzduchem chlazeny
mezichladi¢ udrzuje nizké teploty
plniciho vzduchu a v souladu s velmi
uzkymi tolerancemi komponent(
spalovaciho prostoru zvySuje vyuZiti
paliva na maximum pfi sniZeni emisi
na minimum. Nové turbodmychadlo,
jedine¢né provedeni “cross flow” hlavy
valci, jeden zezadu pohanény OHV
vaCkovy hridel a efektivné feSené saci
potrubi zabezpecuje vyrazné zlepSeni
prutoku vzduchu. Prispiva to k
vyraznému zvyseni u¢innosti motoru a
k omezeni emisi.

Elektronicky fidici modul ADEM™ A4.
Elektronicky fidici modul ADEM A4
fidi dodavku paliva, Casovani ventill a
prutok vzduchu tak, aby se docilila
nejlepsi vykonnost na litr pouzitého
paliva. Ridici modul pruzné sleduje
dodavku a spotfebu paliva, coZ
zabezpecuje rychlou odezvu motoru
na pribéziné se ménici potieby. Trvale
sleduje podminky chodu motoru a
stroje a udrZuje uc¢innost motoru na
nejvyssi mozné hodnoté.
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Stanoviste obsluhy

Ergonomické reseni klade diiraz na komfort obsluhy, na vyhled a snadné ovladani. Pracovni
plosina posuvnd ze strany na stranu omezuje vznik unavy obsluhy a prispiva ke zvyseni
produktivity.

Posuvna pracovni ploSina s hydraulickym posilovaéem. Obsluha
muiZze posunout pracovni plosinu do kterékoliv polohy tak,
aby méla dobry vyhled kolem stroje na obou stranach stroje.
Plosina je pfistupna z kterékoliv strany stroje.

Komfortni nastavitelna sedacka. U sedacCky lze nastavit polohu
dopfedu/dozadu, vysku sedaku, tuhost odpruzeni a odklopné
loketni opérky. Sedacku a bo¢ni ovladaci konzolu lze otocit do
sedmi poloh a zvysit tak komfort obsluhy.

Ovladaci prvky jsou vhodné umisténé, aby to umoznovalo snadné
ovladani jednou rukou i pri sezeni v sedacce. Ovladaci paka
pohonu se stiedovou zarazkou umoznuje ovladani pojezdu
dopfedu/dozadu a plynulou zménu rychlosti stroje.

Nastavitelny sloupek Fizeni. Teleskopicky sloupek fizeni ma
nastavitelny sklon a umoznuje nastaveni do polohy usnadnujici
obsluze ovladani.

Bocni konzola je vybavend calounénou loketni opérkou, prepinacem
CtyF rezimil Fizeni, otocnym ovladacem rychlosti pojezdu, pdakou
ovladani pohonu, ovladacem zveddni rotoru, vypinaci prednich a
zadnich krytit v pldasti komory rotoru, vypinacem Fizeni zadnich kol
a vypinacem posunovdani stanovisté obsluhy.

Ovladaci prvky
Umisteni vSech ovladacich prvkii, vypinacii a pristrojii na stroji prispiva k omezeni vzniku tinavy
obsluhy a k dosazZeni maximalni produktivity.

Citelné pistrojové vybaveni. Patii k nému tlakomér motorového
oleje, teplomér chladici kapaliny motoru, teplomér
hydraulického oleje, voltmetr systému dobijeni akumulatort
a palivomér.

Velké analogoveé pfistroje. Velké pristroje zobrazuji rychlost
pojezdu, otacky motoru, pocitadlo motohodin a kody poruch.

Elektronicky monitorovaci systém. Systém nepietrZit€ monitoruje
vstupni signaly ze snimacli a vypinacu riznych systémi stroje
a upozorni obsluhu, nastal-li néjaky problém.

Prepinac volby ovladani podle zatiZeni. Pfepina ovladani rychlosti
pohonu na ruéni nebo automatické modulem ECM.

Ovladaé izeni zadnich kol (standardni vybaveni). Ovladac fizeni
zadnich kol umoznuje obsluze nastavit polohu zadnich kol pfi

1 Elektronicky monitorovaci 6 Prepinac volby ovladani

systém podle zatiZeni pohybu stroje v omezeném prostoru. Jako volitelné vybaveni se
2 Rychlomér 7 Vypina¢ zapnuti/vypnuti dodava automatické fizeni se Ctyfmi reZimy vCetné€ krabového
3 Otackomér motoru rotoru a koordinovaného fizeni.
4 Vypinac parkovaci brzdy 8 PrepinaC otacek motoru

5 Prepinac rychlosti pohonu stroje



Posuvna kabina

Volitelna kabina prispiva k rozsireni vyuZzitelnosti stroje zvysenim komfortu obsluhy v kazdem
rocnim obdobi v podminkdch extréemniho prostredi. Kabina je pretlakova a je vybavend
klimatizaci.

Pietlakova odhluénéna kabina. SniZuje vnitini
hlu¢nost, zamezuje vnikani prachu a necistot do
kabiny a poskytuje obsluze komfort.

Dokonale vybavena kabina. K vybaveni kabiny patfi:
Otocna ¢alounéna sedacka, levé a pravé bocni
uzamykatelné dvere, tonovana skla, klimatizace,
topeni/odmrazovani, dvojice stérac¢i predniho a
zadniho bezpec¢nostniho skla a zvuk pohlcujici
podlahova rohoz.

Dalsi vybaveni pro zvy$eni komfortu obsluhy. K vybaveni
kabiny patfi téZ dva drZzaky na obaly s ob¢erstvenim
a 12-voltova zasuvka. K vybaveni patfi téz
pfiprava pro radio v€etné konvertoru se
zasuvkou, antény s kabelem, dvou reproduktort
a pfihradky u stropu pro umisténi radia.

Vynikajici vyhled na vSechny strany. Z kabiny je
vynikajici vyhled na okraje prednich pneumatik,
na michaci komoru a na zadni kola.

Komfort obsluhy jesté zvySuje nasledujici vybaveni:
1 Ovladace systému topeni/klimatizace.

Levé a pravé vstupni dvere.

Otocn4 calounéna sedacka.

Zvuk pohlcujici obloZeni stropu.

Toénovana skla.

Stérace bezpecnostnich skel.

Mékka podlahova rohoz.

Dvojice reproduktort.
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Ptiprava pro radio.
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Zesilené silentbloky.




Elektronicke ridici moduly (ECM)
Spolehlivad, provozné osvédcend technika zjednodusuje ovlddani stroje, autodiagnostika
zjednodusuje vyhleddvani a odstranovani poruch.

Spolehliva, provozné osvédéena technika. Provozné osvédcéena
technika umozinuje dosahovani maximalni produktivity a
zjednodusuje vyhledavani a odstranovani poruch.

Elektronicky Fidici modul (ECM). Vstupni signaly ze snimact
v systémech motoru, pohonu pojezdu, fizeni stroje a pohonu
rotoru pribézné€ monitoruji provozni podminky.

Autodiagnostika. Poskytuje informace pfi vyhledavani poruch
a upozornuje obsluhu na vznikajici problémy systému.

Automatickeé ovladani podle zatiZeni. Systém ovladani podle
zatizeni automaticky upravuje rychlost pojezdu, aby otacky
motoru neklesly pod 1800 ot/min. Stroj pak vZdy pracuje s
maximalni efektivnosti a maximalni vykonnosti.

Automaticke Fizeni hloubky frézovani (volitelné vybaveni).
Zabezpecuje trvalou kvalitu prace a vykonnost.

Systém pohonu pojezdu
Hydrostaticky pohon zabezpecuje vyvazenou taznou silu na kazdém hydromotoru pohonu
pojezdu.

Optimalni tazna sila. Cerpadlo pohonu dodava vyvazeny pritok
k pfednim dvourychlostnim hydromotoriim pohonu pojezdu.
ZabezpecCuje optimalni taznou silu v podminkach mékkého
podlozi.

Systém typu ‘load sensing’. Elektronicky fizeny modul (ECM)
prizptsobuje rychlost pojezdu podle zatiZeni rotoru.

Dva rychlostni rozsahy. Stroj pracuje bud'to s maximalnim

podminkach, nebo pojizdi vyssi rychlosti mezi riznymi
misty na stavenisti.

Plynule ménitelna rychlost pojezdu stroje. Plynule ménitelna
rychlost stroje se ovlada pakou pohonu a oto¢nym voli¢em
rychlosti pojezdu.

1 Motor Caterpillar C11 6 Cerpadlo v systému pohonu  p e isleni prittoku. Stejny pritok hydraulického oleje
2 Elektronické fidici moduly zadnich kol (volitelné - M. ,

= } , ke kazdému hydromotoru pohonu zvysuje taznou silu v
3 Cerpadlo systému pohonu vybaveni) odminkach Kluzkeho podlogi

prednich kol 7 Rozvadéc¢ déleni priatoku P p ’
4 Rozvadéc déleni pritoku pro pro pohon zadnich kol

pohon prednich kol (volitelné vybaveni)
b Hydromotor pohonu 8 Hydromotor pohonu zadnich

prednich kol kol (volitelné vybaveni)



Pohon zadnich kol
K volitelnému systému pohonu zadnich kol patii samostatné hydraulické cerpadlo a hydromotory
s velkym priitocnym mnoZzZstvim na kazdém zadnim kole. Systém pohdni stroj pri zvoleni pohonu

vsemi koly.

Systém se dvéma cerpadly pohonu. Jedno Cerpadlo je uréené pro
pohon prednich kol, druhé pro pohon zadnich kol.

Vynikajici tazna sila. ZvySena tazna sila pro pojezd pfi pracich
souvisejicich se stabilizaci hutné zeminy nebo rekultivaci.

Délié pratoku. Zabezpecuje stejny hydraulicky pritok ke
kazdému zadnimu kolu pfi pouZiti pohonu vS§emi koly.

Pohon étyfmi koly. Hydromotory s velkym priitoénym mnozstvim
a vysokym toCivym momentem na kazdém hnacim kole méni
tento stroj na stroj s pohonem Ctyft kol.

Velké zadni pneumatiky. Pneumatiky se silnym béhounem a
velkym otiskem vzorku snadno pohanéji stroj v

Pohon zadni kol. Pohon zadnich kol se zapina vypina¢em na
ovladaci konzole pfi potfeb€ vyvinout maximalni taznou silu.

Pohon rotoru

Maximalni produkce pri vysoké spolehlivosti. Systém mechanického pohonu rotoru umoznuje
zvolit tFi rychlosti rotoru pro docileni maximdlni vykonnosti pFi prdci v riiznych materidlech a

riiznych hloubkdch frézovani.

5 Rotor
6 Hnaci fetézy rotoru
71 Stfizna lamela

1 Motor Caterpillar C11
2 Spojka

3 Prevodovka

4 Rozvodny hnaci hfidel

Maximalni produkce. Hydraulicky zapinana spojka, vysoky tocivy
moment mechanické pfevodovky a rozvodny hnaci hiidel
zabezpecuji efektivni a spolehlivy pfenos vykonu motoru na
rotor, ktery je dimenzovan tak, aby zvladl frézovani a miseni
houzevnatého materialu v kazdé hloubce.

Pohon rotoru. Silné hnaci fetézy prenaseji vykon na rotor
efektivn€ a plynule. Jednoduchy zesileny ¢lankovy fetéz je
odolny vii¢i pretrZzeni. K pohonu patfi dobfe dimenzované
hiidelové nastavce na rotoru a bezudrzbové univerzalni klouby.

Tri rychlosti rotoru. Volba tii rychlosti rotoru umoznuje docileni
maximalni vykonnosti v riznych materialech a pfi riznych
hloubkach frézovani. Prvni rychlost se pouziva pifedevsim pro
primarni drceni materialu. Druha a tieti rychlost rotoru se
pouziva pii sméSovacich nebo michacich cyklech.

Zesilena strizna lamela nebo volitelny omezovac toc¢ivého momentu.
Chrani komponenty pohonu rotoru pfed nadmérnym
namahanim krutem a razovymi zatiZzenimi.



Michaci komora

Michaci komoru tvori zesileny plast velkého objemu umoZznujici miseni i pri velké hloubce
frézovani. Zabezpecuje Fizeni hloubky, docileni spravné zrnitosti a peclivé promichdni nebo

rekultivaci materialu.

Pohyb rotoru

——
Pojezd stroje

A Asfalt
B Podlozi
R Rekultivovany material

1 PIné nastavitelny zadni kryt

2 Univerzalni rotor (vyobrazen)

3 Drtici listy (pokud jsou soucasti
vybaveni)

4 PIn€ nastavitelny pfedni kryt
(volitelné vybaveni)

Optimalni promichani materiali. Michaci komora dovoluje
nezavisly pohyb rotoru, takze kapacita komory se pfi hlubsich
fezech ve skuteCnosti zvétSuje a umoznuje lepSi promichani
materialt.

Rotor uprostied stroje. Celkova hmotnost stroje plsobici na rotor

pomaha udrZeni rotoru v trvalém zabéru a docileni
rovnomeérné hloubky.

Zvysena efektivnost stroje. Moznost michani materialu chodem
rotoru dvéma sméry zvysuje efektivnost stroje.

Rovnomérna zrnitost materialu. Velké zesilené drtici liSty pomahaji
k docileni rovhomérné zrnitosti.

Hydraulicky nastavitelny zadni kryt komory. Zabezpecuje optimalni
fizeni postupného prechodu stavu materialu a docileni jeho
rovnomernosti.

Hydraulicky nastavitelny piedni kryt komory (volitelné vybaveni).

sméru.

Rychla vyména nastroji. BoCni pristupové kryty umoznuji
rychlou a jednoduchou vyménu nastrojii na koncich rotoru.

Hydraulicky predni kryt

Volitelny predni kryt je idedlni pro docileni nejvyssi efektivnosti pri stabilizaci zeminy, ozdravéni
biologického sloZeni nebo smésovacich cyklech pri rekultivaci asfaltu.

Hydraulicky ovladany piedni kryt. Umoziuje obsluze ovladat
otevieni pfedniho krytu ze stanovisté obsluhy.

Presné ovladani. Dvojice hydraulickych valcl vyvozuje zvySenou
zvedaci silu a umoznuje presn€ ovladat pfedni kryt. Pfedni
kryt se zveda paralelné s frézovanym povrchem, aby kryt
nepluhoval material v podminkach naro¢né stabilizace zeminy.

Rozsiteni vyuZitelnosti stroje. Chod dopfedu nebo dozadu
roz§ifuje vyuZitelnost stroje pfi stabilizaci zeminy.

Vizualni polohova mérka. Vizualni polohova mérka na plasti
komory rotoru signalizuje polohu krytu a umoznuje obsluze
presné ovladat otvor otevirany prednim krytem.



Volba rotoru
Nabidka tii provedeni rotorii pro rizné aplikace a hloubkové specifikace. Ndstroje jsou
instalovany v nardzZenych/vyrazecich drZdcich, aby je bylo mozné rychle a snadno vymenit.

Univerzalni rotor. UrCeny predevsim k pouziti pfi
rekultivaci/stabilizaci asfaltu.

200 bodové piisobicich nastroji se Spickami ze slinutého karbidu.
Nastroje jsou instalovany v naraZecich/vytloukacich
drzacich upevnénych Sroubem a usporadany do obrazce
pismene V, aby se docilila maximalni vylamovaci sila.

Odlamovaci konstrukee drzaki nastroji. Umoznuje rychlou
vyménu bez svafovani.

Zabérové lopatky umisténé na kazdém stojanku. Zlepsuji
promichavani pii stabilizaci zeminy a zajistuji ucinnéjsi
pohyb materialu v celé hloubce provadéné rekultivace.
Tristromeckové usporadani nastroji. Umisténi nastroji na
koncich rotoru odhrnuje volny material a omezuje
opotiebeni vznikajici na bubnu pfi manévrovani v fezu.

Maximalni hloubka je 457 mm.

Rotor pro stabilizaci zeminy. Je urceny piedevsSim k pouZiti pii
stabilizaci zeminy.

238 bodové puisobicich nastroji se Spickami ze slinutého karbidu.
Nastroje jsou instalovany v narazecich/vytloukacich
navafenych drzacich a uspofadany do obrazce pismene V,
aby se docilila maximalni vylamovaci sila.

Univerzalni aplikace. Misi pfisady/aditiva se soudrznym,
polosoudrZznym nebo zrnitym materialem.

Vymeénitelné koncové prstence. Chrani hfidelové nastavce
rotoru pred opotfebenim. Prstence maji navafeny tvrdy
povlak, aby mély delSi provozni Zivotnost.

Maximalni hloubka je 508 mm.

Kombinovany rotor. Je ureny predevs§im pro stabilizaci
zeminy a druhotné pro aplikace spojené s nenaroCnym
frézovanim pfi recyklaci asfaltu.

114 bodové piisobicich nastroji se Spickami ze slinutého karbidu.
Nastroje jsou instalovany v narazecich/vyrazecich drzacich
upevnénych Sroubem.

Vymeénitelné koncové prstence. Chrani hiidelové nastavce
rotoru pred opotiebenim. Prstence maji navafeny tvrdy
povlak, aby mé€ly delSi provozni Zivotnost.

Maximalni hloubka frézovani je 508 mm.
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Snadna udrzba

Kratsi cas potiebny na udrzbu - vice casu na produktivni cinnost.

Mista denni udrZby jsou pristupnd ze zemé
a jsou seskupena na jedné strané motoru.
Zavesené bocni kryty pristupné ze zemé se
daji dosiroka otevriit a umozZnuji vynikajici
pristup ke komponentiim motoru. Dolni
bocni kryty se daji snadno odejmout pro
jeste lepsi pristup.

Sestava chladici soustavy. Vicerada
modulova sestava v sériovém zapojeni
servisu. Takto sestavend modulova
chladici soustava zabezpecuje
efektivnéjsi chlazeni jednotlivych
systémil a usnadnuje vyménu a bézné
¢isténi. Ventilator chladi¢e motoru s
elektronicky fizenymi otackami
ménicimi se podle potfeby ma nejnizsi
celkové hladiny hlu¢nosti a schopnost
chladit i pfi vysokych okolnich teplotach

Hydraulicky odklapéci mechanismus plasté
komory rotoru otoci plast komory dopfedu
a umoznuje tak pohodlny pfistup k
rotoru pfi prohlidce a udrzbé nastroji.

Zavésené pristupoveé kryty po stranach
motoru, plast€ komory rotoru a na horni
plosiné se daji doSiroka otevrit a
usnadnuji pfistup ke komponentim
hnaciho a prevodného ustroji a pohonu
rotoru.

Samomazné hnaci fetézy rotoru v
utésnénych fetézovych skiinich ¢asteéné
naplnénych olejem.

Elektronicky fidici modul (ECM). Modul
ECM monitoruje systémy stroje a
zabezpecuje autodiagnostiku pro
obsluhu nebo servisni personal.

Urovné vystrazné signalizace. Tii urovné
vystrazné signalizace upozornuji
obsluhu na vzniklé problémy vyZadujici
pozornost. Signalizuji potfebu opravy a
predchazeji tak moZnosti vzniku
zavazné poruchy.

Uroveii jedna - blika indikator pristroje
a blika vystrazny indikator.

Uroveii dvé - vystraha urovné jedna plus
blika dalsi vystrazné svétlo.

Uroveii tfi - vystraha Grovné dvé plus
zvuéi vystrazny signal.

Vizualni indikatory. UmozZnuji snadnou
kontrolu hladiny chladici kapaliny
motoru, hladiny oleje rozvodného
hnaciho hfidele rotoru a zaneseni
vzduchového filtru motoru.

Hydraulické testovaci tlakové odbocky s
rychlospojkami zjednodusuji diagnostiku
systému.

Ekologicky feSené vypusti chrani Zivotni
prostfedi pfi vypousténi provoznich
naplni. Ekologické vypousténi je
zabezpeceno u chladi¢e motoru, u
olejové panve motoru a u hydraulické
a palivové nadrze.

Porty pro odbér napini podle programu

S+ 0° S umoznuji jednoduchy odbér
vzorkll motorového oleje, chladici
kapaliny a hydraulického oleje.

Bezpeéné vedeni hadic. Polyetylénové
priuchodky omezuji odirani hadic a
prodluZzuji jejich provozni Zivotnost.

Nylonové oplety a utésnéné konektory
zabezpecuji bezporuchovost
elektrického systému. Elektrické
vodice jsou barevné kodovany,
¢islovany a oznaceny nalepkami s
identifikaci komponenti, aby se
zjednodusilo vyhledavani pfipadnych
poruch.

Beziidrzbové akumulatory Caterpillar se
nachdazeji na bo¢ni stran€ stroje a jsou
pristupné ze zemé. Akumulatory Cat
davaji specificky vysoky vykon pri
protaceni motorem a jsou chranény
proti vibracim.

Na stroji je provedena piiprava pro systém
‘Product Link'. Systém ‘Caterpillar
Product Link’ (systém CPLS)
maximalizuje pracovni ¢as stroje a
minimalizuje naklady na opravy
zjednodusenim sledovani strojového
parku. UmozZiuje automatické sledovani
stroje v misté jeho nasazeni a aktualizaci
provoznich hodin. Dodavku systému
zabezpeci zastupce firmy Caterpillar.
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Motor

Systém pohonu pojezdu

Motor Caterpillar® C11 s technikou
ACERT?" je Sestivalcovy vznétovy motor,
preplinovany, se vzduchem chlazenym
mezichladi¢em plniciho vzduchu.
Odpovida evropskym emisnim predpisim
podle smérnice EU Stupen IIIA.

Celkovy vykon
dle SAE J1995

Jmenovity Cisty

vykon motoru

pri 1800 ot/min
261 kW/355 k

pfi 1800 ot/min

dle ISO 9249 260 kW/354 k
dle EEC 80/1269 260 kW/354 k
Vrtani 130 mm
Zdvih 140 mm
Zdvihovy objem 11,1 litraa

= Udaje o vykonu motoru v konich (k)
(zde i na titulni strané) jsou v
metrickych jednotkach.

= Jmenovité hodnoty vykonu jsou
testovany pri referencnich podminkach
stanovenych odpovidajici normou.

= Uvedeny Cisty vykon je vykon na
setrvacniku, je-li motor vybaveny
alternatorem, vzduchovym filtrem,
tlumicem vyfuku, a ventilator chladiCe
motoru béZi minimalnimi otackami.

= Motor dava to¢ivy moment 1384 Nm.

m Ke zméné€ jmenovitych hodnot
nedochazi az do nadmofské vysky
2100 m.

Elektricky systém

Ke standardnimu vybaveni patii pohon
prednich kol. Pfidavny pohon zadnich
kol (volitelné vybaveni) umoznuje
pouZit podle potfeby pohon vsech kol a
zvysit tak taznou silu. Obsluha jej mize
zapnout vypina¢em na piedni ovladaci
konzole.

Vlastnosti systému

= Hydrostaticky pohon piednich kol
dvéma pistovymi hydromotory se
dvéma pritocnymi mnoZstvimi.
Tlakovy olej dodava samostatné
pistové Cerpadlo s elektronicky
fizenym ménitelnym pratoénym
mnoZstvim. Na konci kazdého
predniho kola je ozubeny planetovy
reduktor.

= Hydromotory pohonu pfednich kol
maji dvoupolohovou naklapéci desku
umoziujici bud'to pracovat s
maximalnim to¢ivym momentem
nebo prejizdét strojem vyssi rychlosti
po stavenisti.

= Volba pohonu se provadi elektricky
dvoupolohovym prepina¢em na
ovladaci konzole.

m Zadni kola jsou hydrostaticky
pohanéna dvéma radialnimi pistovymi
hydromotory. Tlakovy olej dodava
samostatné pistové Cerpadlo s
elektronicky fizenym ménitelnym
pritoénym mnoZzstvim.

|
Ram

= Plynule ménitelna rychlost stroje a
smér pojezdu se ovlada pakou
pohonu.

= Otocny voli€ rychlosti pojezdu
umoZiuje obsluze nastavit maximalni
pracovni rychlost; stroj pak jede touto
rychlosti pfi uplném prestaveni
ovladaci paky pohonu pojezdu
dopfedu.

= Systém typu ‘load sensing’, ovladany
elektronickym fidicim modulem
(ECM), prizplisobuje rychlost
pohonu okamZitému zatiZeni rotoru.

= DEli¢ pritoku zabezpeCuje stejny
pritok hydraulického oleje ke
kazdému hydromotoru pohonu a
zvySuje taznou silu pfi prokluzovani.
Obsluha jej mizZe zapnout vypinacem
na pfedni ovladaci konzole. Také
systém pohonu zadnich kol je
vybaveny dé€licem pritoku, pokud je
stroj voliteln€ vybaveny pohonem
zadnich kol.

Max. rychlosti pojezdu (dopredu a dozadu):
4,3 km/hod
9,7 km/hod

Pracovni

Po komunikacich

Brzdy

Elektricky systém je 24-voltovy a jeho
soucasti jsou dva bezudrzbové
akumulatory Cat. Elektrické vodice jsou
barevné kodované, ¢islované, chranéné
nylonovym opletem s vinylovym
povlakem a jsou opatfeny nalepkami

s identifikatory komponentd. Systém
spousténi zabezpecuje proud 1365 ampér
pfi protaceni studenym motorem

(1365 CCA). Soucasti systému je
95-ampérovy alternator.

Svarovany z tlustych ocelovych plechi a
trubek pro ocelové konstrukce. Ram je
spojeny se zakladni deskou zadnich kol
s vevafenym radialnim ¢epem a
kulovitym kluznym lozZiskem, coz
umoznuje vykyvy zadnich kol o 15°.
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Vlastnosti provoznich brzd

= Hydrostaticky pohon s uzavienym
okruhem zabezpecuje dynamické
brzdéni béhem normalni ¢innosti stroje.

Vlastnosti parkovacich brzd

m Na kazdém ozubeném reduktoru je
instalovana lamelova brzda uvadéna do
¢innosti pruZinou a odbrzdovana
hydraulicky. Zabrzdéni coby nouzovych
brzd se provadi tlacitkem na ovladaci
konzole, nebo k nému dojde pfi ztraté
hydraulického tlaku v brzdovém
okruhu nebo pfi zhasnuti motoru.

» Cerpadla okruhtl pohonu maji po
zabrzdéni parkovaci brzdy nulovy
zdvih a nedodavaji olej. Po odbrzdéni
parkovaci brzdy se musi provést vraceni
ovladaci paky pohonu do neutralu, aby
byl pohon znovu funk¢ni.



|
Systém pohonu rotoru

|
Rizeni hloubky rotoru

A4
RI I

Uvadi se do ¢innosti pfimo pfes
hydraulicky zapinanou spojku
pohanéjici mechanickou prevodovku.

Vlastnosti systému

= Hydraulicky zapinana spojka
pohanéjici pfevodovku a rozvodny
hnaci hfidel rotoru se zapina
vypinaéem ZAPNUTO/VYPNUTO.

m Pfevodovka s rozvodnym hnacim
hfidelem rotoru umoziuje zvolit tii
rychlosti rotoru. Volba rychlosti
rotoru dovoluje vyuzit stroj pro prace
v Sirokém spektru material(i, hloubek
a aplikaci.

m Volba rychlosti rotoru se provadi
elektricky tfipolohovym pfepinacem
na ovladaci konzole.

m Jednoduché, vysoce pevné clankové
fetézy pohonu rotoru na obou
stranach jsou vedeny v zesilenych
retézovych skiinich castecné
naplnénych olejem.

= Stfizna lamela nebo omezovac
to¢ivého momentu (volitelné vybaveni)
chrani komponenty pohonu rotoru.

Pohon rotoru Retéz
Prevodovka Mechanicka
Spojka Hydraulicka
Rychlosti rotoru pii 1800 ot/min motoru

Prvni 106 ot/min
Druha 144 ot/min
Treti 216 ot/min

Ke standardnimu vybaveni patii rucni
ovladani vysky a hloubky obsluhou.
Automatické fizeni vysky a hloubky
rotoru patfi k volitelnému vybaveni a
hydraulicky systém je fizeny
elektronicky. Modul ECM ovlada dva
dvojc¢inné hydraulické valce po stranach
michaci komory. Aktualni vyska a
hloubka rotoru se zobrazuje na
elektronickém fidicim panelu.

Vlastnosti

= Tfipolohovy prepinac rezimu
umoznuje zvolit budto ru¢ni nebo
automatické ovladani hloubky rotoru.

= Pfi ruénim rezimu ovladani se
hloubka ovlada pfepinacem
nahoru/dolt (raise/lower). Vizualni
hloubkova mérka je ze stanovisté
obsluhy dobie viditelna.

m Rezim AUTOMATIC automaticky
fidi hloubku rotoru v pfedem
nastavené hloubce frézovani.
Nastaveni hloubky se snadno provede
nejprve v rucnim reZimu vypinacem
na ovladaci konzole.

= Zvolenim rezimu TRAVEL/POJEZD
se rotor a plast jeho komory
automaticky zvedne do predem
nastavené vysky pro pojezd.

Specifikace rotoru

Sitka frézovani 2438 mm Pocet nastroji

Hloubka frézovani Univerzalni rotor 200
Univerzalni rotor do 457 mm Stabilizacni rotor 238
Stabilizacni rotor do 508 mm Kombinovany rotor 114
Kombinovany rotor do 508 mm Roztec $picek nastroji

Pramér rotoru Univerzalni rotor 15 mm
Univerzalni rotor 1525 mm Stabiliza¢ni rotor 11,5 mm
Stabiliza¢ni rotor 1625 mm Kombinovany rotor 32 mm
Kombinovany rotor 1625 mm

Systém fizeni s hydraulickym
posilovacem, dva rezimy fizeni - predni
a zadni kola, jako standardni vybaveni.
Volitelny systém se Ctyfmi rezimy,
véetné krabového a koordinovaného
reZimu, pfes modul ECM.

Vlastnosti systému

= Dva dvoucinné valce fizeni ovladaji
predni kola, olej do systému fizeni
dodava pistové Cerpadlo s tlakovou
kompenzaci. Jeden dvoucinny valec
fizeni je pfipojeny k zadni zakladni
desce. V systému fizeni je zajiStén
konstantni tlak.

m Rezim fizeni zadnich kol se zapina
vypina¢em na boc¢ni ovladaci konzole.

Rezimy fizeni

= Rizeni pouze prednich kol - ovlada se
rucéni davkovaci jednotkou, ktera je
soucasti ovladani v uzavieném
okruhu. Pfi vybaveni Ctyfmi reZimy
fizeni nastavuje modul ECM zadni
kola automaticky do stfedni polohy
pro sledovani pfimé stopy.

® Zadni fizeni - ovlada se packovym
vypinaCem, ktery je soucasti ovladani
v uzavieném okruhu.

= Krabové fizeni - pfedni a zadni kola
se otaceji soucasné stejnym smérem.

= Koordinované fizeni - pfedni a zadni
kola se otaceji soucasné opacnym
smérem.

® Pfepinac na bocni ovladaci konzole
umoznuje volit Ctyfi reZimy fizeni.
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Provozni rozmeéry

mm mm
A Celkova délka 10 000 F  Vyska u kabiny (pokud je tak stroj vybaveny) 3400
B Celkova Sifka stroje 3000 G Vyska u zabradli 3370
¢ Siika u zadnich kol 2820 H Rozvor kol 6320
D Sitka plasté komory rotoru 2730 I Svétla vyska 720
E Vyska s konstrukci ROPS 3500 Vnitini polomér zataceni 3900

Provozni hmotnosti Pneumatiky Objemy provoznich naplni
Uvedené hmotnosti jsou pfiblizné a Piedni Litry
zapocitava se do nich hmotnost chladici 713 mm x 660 mm 18-ply Palivova nadrz
kapaliny, maziv, 50% paliva a hmotnost hlubokoprofilové R-1, husténi 262 kPa (pouzitelna kapacita) 1056
obsluhy 75 kg. Zadni Chladici soustava 62,5
Hmotnosti stroje s posuvnou pracovni plosinou ¢ 0T TS Motorovy olej s filtrem 32
s univerzalnim rotorem 24450 kg hlubokoprofilové R-1, husténi 221 kPa Planetovy ozubeny reduktor
se stabilizaCnim rotorem 23 920 kg pohonu POJeZdu (}(azdy) 5
s kombinovanym rotorem 24 640 kg Hydraulickd nadrz 233
Rozvodny hnaci hfidel rotoru 17
Volitelné konfigurace (pripoctéte Naboj rozvodného hnaciho
k predchazejicim hodnotam) hfidele rotoru (kazdy) 33
Konstrukce ROPS >12 ke Nadrzka loZiska rotoru 2
Konstrukce FOPS 213 ke Skifi fetézu (kazda) 25,6
Kabina 468 ke Pfevodovka rotoru 5,7
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Volitelné vybaveni

Neékteré vybaveni uvedené v seznamu miiZe v nékterych statech patfit k volitelnému, v jinych ke standardnimu vybaveni.

Podrobnéjsi informace o aktualnim seznamu Vam sdéli zastupce firmy Caterpillar.

Konstrukce chranici pri prevraceni
(konstrukce ROPS). Dvousloupkova
konstrukce se priSroubovava primo k
pfirubam pfivafenym na hlavnim ramu.
Konstrukce odpovida normé ISO 3471.
Konstrukei 1ze instalovat v provoznich
podminkach.

Konstrukce chranici pred padajicimi predméty
(konstrukce FOPS). PriSroubovava se pfimo
na konstrukci ROPS, cozZ zabezpecuje
ochranu 1. urovné, a také slouzi jako
pristfeSek chranici pfed sluncem.
Konstrukce odpovida normé ISO 3449.
Konstrukei 1ze instalovat v provoznich
podminkach.

Posuvna kabina. K jejim soucastem patfi
oto¢na Calounéna sedacka, zvuk
pohlcujici obloZeni stropu kabiny, levé a
pravé uzamykatelné dvefe, tonovana skla,
klimatizace, topeni/odmrazovani, stérace
predniho a zadniho bezpecnostniho skla
a pryZova podlahova rohoz. V kabing je
instalovana pfiprava pro radio, k Cemuz
patfi konvertor se zasuvkou, anténa s
kabelem, dva reproduktory, a prihradka
pro umisténi radia u stropu.

Pohon zadnich kol. Pohani stroj, je-li
potieba pouZit pracovni reZim s
pohonem vsech kol ke zvySeni tahu na
obvodu kol. Doporucuje se predevSim pri
pouZiti stroje ke stabilizaci zeminy.

K systému patii samostatné hnaci
¢erpadlo, dva hnaci hydromotory s
radialnimi pisty, d€li¢ pritoku a
volnobé&Zka pro zadni kola. Zadni kola
se volné otaceji v pripad¢, Ze neni
zapnuty pohon zadnimi koly.

Automaticke Fizeni hloubky rotoru. Modul
ECM automaticky fidi hloubku rotoru
do predem nastavené fezné hloubky.
Nastaveni fezné hloubky se nejprve
snadno provede v ruénim reZzimu
vypinacem na ovladaci konzole. Aktualni
vyska a hloubka rotoru se zobrazuje na
elektronickém fidicim panelu. Na panelu
I1ze nastavit také Ctyfi reZimy fizeni stroje.

f:tyfi rezimy fizeni stroje. Modul ECM
sleduje polohu piepinacCe rezima fizeni
a ovlada automaticky zadni kola, je-li
zvolen reZim krabového nebo
koordinovaného fizeni. (Patfi k tomu
automatické ovladani hloubky rotoru.)

Hydraulicky ovladany predni kryt komory
rotoru. UmozZnuje obsluze ovladat otvor
otevieni pfedniho krytu komory ze
stanoviSté obsluhy. Usnadnuje
odstupnovani zmén (gradaci) pri
pfechodu z jednoho stavu do druhého
béhem rekultivace a rozSifuje
vyuzitelnost pfi stabilizaci zeminy,
protoZe stroj je schopen pracovat v
obou smérech pojezdu.

Treci omezovat tocivého momentu. Chrani
hnaci ustroji rotoru pred vysokymi
zatizenimi tofivym momentem, kdyz
rotor narazi do pevného predmétu.
Omezovac to€ivého momentu na
okamzik proklouzne bez pferuseni
¢innosti stroje.

Souprava pracovniho osvétleni. Patfi k ni
Sest nastavitelnych halogenovych
Sirokouhlych reflektorti, pfiCemz dva
sméfuji dopredu, dva dozadu, a dva
smérfuji na kazdy kryt komory rotoru.

K soupravé patfi také dvé Cervend zadni
obrysova svétla, osm riiZovych a dva
¢ervené reflektory.

Souprava provozniho osvétleni. Patfi k ni
dva dopredné reflektory, dvé rizova
provozni svétla, Ctyfi riiZzova smérova
svétla/vystrazné blikace a oznaceni
pomalu se pohybujiciho vozidla. Tato
souprava se pouziva pouze pro ucely
prepravy stroje po silnicich.

Vystrazny majacek. RliZovy vystrazny
majacek je instalovany na zataZitelném
sloupku a silentbloku.

Souprava zpétnych zrcatek. Patfi k ni
nastavitelna zpétna zrcatka na obou
stranach stroje, ktera usnadnuji vyhled
dozadu a podél boki stroje.

Systém skrapéni vodou. Pfesné€ davkuje a
dopliuje vodu do zpracovavaného
materidlu. K systému patfi obsluzny
panel, hydraulicky filtr, hydraulické
¢erpadlo fizené systémem EDC,
lamelové odstfedivé Cerpadlo dodavajici
379 az 1895 litrd za minutu, vestavény
prutokomér, skrapéci lista s tryskami, a
hydraulicky ovladany uzaviraci ventil
skrapéci listy.

Ochranné kryti hnaciho a prevodného ustroji.
Tvofi jej tfi pfiSroubované ocelové kryty
chranici klikovou skiin motoru a
hydraulické hadice v prostoru predni
napravy.

Univerzalni rotor. PouZiva se pri
rekultivaci asfaltu a je vybaveny
odlamovacimi pfiSroubovanymi drzaky
nastroji. Maximalni hloubka frézovani
je 457 mm.

Rotor pro stabilizaci podlozi. Pouziva se
pfi stabilizaci zeminy a je vybaveny
privafenymi drzaky nastroji. Maximalni
hloubka frézovani je 508 mm.
Kombinovany retor. Je urCeny predevsSim
pro stabilizaci zeminy a druhotné pro
aplikace spojené s nenaro¢nym
frézovanim pfi recyklaci asfaltu a je
vybaveny pfiSroubovanymi drzaky
nastroji. Maximalni hloubka frézovani
je 508 mm.
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Dalsi informace o vyrohcich firmy Caterpillar, o sluzbach zastupci a o primyslovych fesenich najdete na internetovych strankéch www.cat.com

Materialy a specifikace se mohou zménit bez oznameni. Stroje na fotografiich mohou nést pfidavné vybaveni.
Informujte se u zastupce firmy Caterpillar o aktualni nabidce volitelného vybaveni.
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